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水准测量数据处理系统

一、引言

1.原理

水准测量是一种通过测量两点间的高差来确定未知点高程的经典方法，其核

心原理基于水平视线和高差传递，结合几何与物理关系实现高程的精确测定。

水准测量使用水准仪（或电子水准仪）提供一条水平视线，通过水准尺（标

尺）读取两点（前视点 B 和后视点 A）的读数差，计算高差。

ℎ퐴퐵 = 푎 − 푏

其中，푎为后视点 A的水准尺读数，푏为前视点 B的水准尺读数。

若仪器视线水平，A点高程퐻퐴加上高差ℎ퐴퐵即为 B 点高程퐻퐵，即퐻퐵 = 퐻퐴 +

ℎ퐴퐵。

闭合水准路线：从已知高程点出发，经多个测段后返回起点，理论闭合差应

为푓ℎ = ℎ∑ 。

附合水准路线：从已知高程点 A 出发，经多个测段后附合到另一已知高程点

B，理论闭合差为푓ℎ = 퐻퐵 −퐻퐴 − ℎ∑ 。

根据地形类型和水准测量等级，确定容许闭合差푓ℎ容。

理论闭合差与容许闭合差的关系必须满足：

푓ℎ ≤ 푓ℎ容

2.水准路线示意图

二、操作说明

1.软件初始化

打开软件后，界面如下图所示：
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2.输入参数

用户需要在“基本参数设置”中，选择“路线类型”，输入测点个数、选择

测量等级（三等、四等、图根）、选择地形类型（平地、山地）、输入起点高程。

输入完成后，点击“更新表格”按钮，生成观测数据输入表格，如下图：
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在表格中，输入后视读数、前视读数、测站数或路线长度等数据，点击“计

算数据”按钮，即可计算出实测高差、改正数、改正后高差、高程。

在表格中输入完数据后，得到的界面如下：
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三.注意事项

1.用户必须输入全部的数据，如果数据输入不完整，会弹出提示对话框。

2.用户在输入数据时，要特别注意单位，输入数据前要记得单位换算。

3.用户可以点击“软件操作说明”，查看本文档。


